

	[image: ]	
[image: ]




博碩士論文 80246010 詳細資訊








  
  	以作者查詢圖書館館藏	、以作者查詢臺灣博碩士	、以作者查詢全國書目	、勘誤回報	、線上人數：18	、訪客IP：44.204.231.129


  	姓名	
      	  張智堯(Zh-Yiu Chang)  
		      查詢紙本館藏  	畢業系所	光電科學與工程學系
	論文名稱	
      	  高重覆率雷射雷達之計時研究
      	   
	相關論文		★ 飛時式雷射測距之計時器特性量測	★ 應用超外差式相位檢測於光熱係數之量測
	★ 精巧型數位影像之距離及角度量測系統	★ 光電式數位水平傾角感測器
	★ 數位影像之MTF量測與應用	★ 數位影像於光學測距之應用
	★ 離焦對影像品質的影響



	檔案	
		   		[image: ][Endnote RIS 格式]   
		      [image: ][Bibtex 格式]     	
      [image: ][相關文章]   [image: ][文章引用]   [image: ][完整記錄]   [image: ][館藏目錄]   [image: ][檢視]  [image: ][下載]	本電子論文使用權限為同意立即開放。
	已達開放權限電子全文僅授權使用者為學術研究之目的，進行個人非營利性質之檢索、閱讀、列印。
	請遵守中華民國著作權法之相關規定，切勿任意重製、散佈、改作、轉貼、播送，以免觸法。

  
      

	摘要(中)	追求更完善的生活品質，永遠是人們不曾懈怠的一項目標，而科技


的進步正是人類追求生活舒適性與安全性的重要推手。例如，近年來對


於交通工具導航與防撞系統的小型高重覆率雷射雷達之研究的蓬勃發


展。在幾種常見的雷射雷達系統中，飛時式雷射雷達由於適合高重覆率


操作，而且擁有很好的訊號雜訊比，所以非常的適用於如防撞雷達這一


類的應用。高解析度而快速的時間量測功能是飛時式雷射雷達系統中極


為重要的一環，同時它也在積體電路零件之特性量測、核子物理實驗以


及通訊等許許多多的應用中扮演著不可或缺的角色。


在各種電子式時間量測方式中，傳遞延時法是最近十五年內才開始


發展的方法，它有兩項獨特的優點，第一：它在兩次測量事件之間所需


的間隔時間是極短暫的，所以特別適合於高重覆率操作；第二：傳遞延


時法是一種全數位式的方式，可以很輕易的與計時系統的其他數位電路


整合在一起，成為一個單晶片積體電路，因而可以大大的減少電路所需


的空間、耗電量，並提高電路的穩定性。然而在積體電路的製程實務中，


因為實際佈線考量而無可避免的局部線路之轉折，引起電子元件間連接


導線長度的變化，進而造成測量結果的非線性現象則是限制精確度的主


要因素之一。特用積體電路的製作，除了發展極為完善的金屬氧化物半


導體製程外，可程控邏輯元件也提供了另一種很好的選擇。然而在使用


泛用型可程控邏輯元件來設計傳遞延時式計時電路時，受限於可程控邏


輯元件的通用性目的，對於線路的實際佈線有著諸多的限制，在測量線


性度上將產生更嚴重的問題。但是，使用可程控邏輯元件有著許多的好


處，諸如設計過程容易而迅速、可以不斷的再修改電路、不必花費大量


的消耗性製程經費與等待的時間就可以迅速得到符合要求功能的積體電


路等等。因此本論文的目的即在發展一套可以解決傳遞延遲式計時法的


非線性問題的新結構，非常適用於可程控邏輯元件的設計環境，同時也


可以應用於傳統的半導體製程中。
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