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	摘要(中)	在滑動階段方面，使用著名的特徵值-特徵相量設定方法來設計滑動平面。新的不變性條件將被提出，使得系統在滑動模式的行為與匹配和非匹配不確定成份無關。


在到達階段方面，將設計低切換頻率的控制器。使用此控制器會建立滑動模式與漸進穩定的特性。所以傳統高切換頻率的可變結構控制器所具有顫動現象的缺點將會被消除。


本論文所推導具有滑動模式的可變結構系統將具備諸如快速響應、好的暫態行為以及與不確定成份無關的優點。在系統具有匹配和非匹配不確定成份的情況下，本論文將解決如下所述的重要論題﹕


1. 降低顫動現象。


2. 在系統的控制器為有界時，增加穩定區域的估測範圍。


3. 把不變性條件推廣到與不確定成份無關。


4. 推導新的動態輸出回授控制器。


5. 設計針對非匹配不確定可變結構大型系統之控制器。
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