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	摘要(中)	論文中，比較哪一種的滑動曲面模式(Sliding Surface)的效果較佳，嘗試將從系統的追蹤誤差的收斂情形以及收斂的精確度作分析探討。目前為止還未有一種滑動曲面的設計佔有絕對的優勢。因此從文獻中分析比較具有誤差收斂速度快，收斂精確度佳的滑動曲面設計。再加上最佳化的參數設計。在本文中是以誤差絕對值的積分最小化為指標。並且針對參數變化分析對系統性能指標和系統收斂情形的影響。
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