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	摘要(中)	近年來順序式特徵結構設計法的提出，改善了過去各種全狀態特徵結構設計的共同缺點，因為順序式的特徵結構設計方式可以一次只設計一個或一群的特徵向量，所以比全狀態式的特徵結構設計方法更能容易達成所有閉迴路特徵向量必須是線性獨立之條件。


在本論文中，提出了另一種經由狀態迴授控制之順序式特徵結構設計法，其較能使系統具有簡易的設計結構模式，且其分解方式較不需耗費時間，最後並將此方法成功地應用於最大強健穩定度與最小迴授增益之設計。
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