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	摘要(中)	本文主要是承襲歷屆學長作的成果整合並發展出一套具


有方便研發、功能驗證、控制容易的分散式馬達控制系統平台，在設計上採用軟、硬體皆模組化的設計，並提供使用者控制器韌體燒錄下載、直接命令控制、監控馬達狀態的人機介面功能，使得本平台兼具實作控制與研究發展的雙重功能，以提供之後的使用者發展新控制理論、架構之用。
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      	  ★ 分散式
★ 馬達	關鍵字(英)	
      	  ★ distributed
★ motor control
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