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	摘要(中)	本研究之目的為建立一套由EROS A衛星立體對影像產生正射影像及數值地表模型之程序，主要工作包含建立軌道模型、影像匹配、產生數值地表模型以及影像正射化，研究中利用此一程序可反覆迭代修正立體對影像之視差產生正射影像，並得到該測試區高解析力之數值地表模型。


在建立軌道模型部分使用載體參數修正法進行衛星軌道修正。在特徵點萃取部分使用目標導向運算元，使用一調適性門檻值萃取大量適確的特徵點以供匹配。在影像匹配中使用影像金字塔進行特徵點匹配，以減低像空間中視差大小，提高運算效率且增加匹配成功率及可靠度。在產生數值地表模型方面使用反距離權重法及區域平面密合法進行高程內插的工作並進行比較。為了避免匹配錯誤的離散點座標造成數值地表模型內插品質不佳，因此配合函數模式使用隨機模式進行過濾的工作。在影像正射化部分，本研究採用區塊逆轉換之方法，可有效提昇影像正射化之效率。


實驗結果顯示，使用此一程序，可逐步降低立體對影像的視差，整體視差標準偏差為1.5個像元平均值為0.3個像元，而產生之數值地表模型使用檢核點檢核高程均方根誤差為4公尺左右的精度。
	摘要(英)	The main purpose of this research is to build up a scheme for the generation of orthoimage and digital surface model from EROS A stereopairs. The major works include the establishment of geometric correction model, image matching, the generation of DSM and orthorectification. Utilizing this procedure one can correct the disparities of stereopairs recursively and generate orthoimages. In addition, we can derive the DSM with high resolution for the test area.


On-board Data Correction Model will be applied to perform the orbit adjustment. The Target-Defined Ground Operator will be used in feature point extraction. A method for automatic determination of the adaptive threshold in the operation will be proposed, In order to increase the pull-in range and improve the reliability in image matching, image pyramid structure is considered. Two methods, i.e., Inverse Distance Weighting and Local Surface Modeling, in height interpolation will be compared in the generation of digital surface model. A filtering procedure for blunder removal will also be included in the scheme. The Orthorectification will incorporate Patch Back Projection method to accelerate the computation.


Experimental results indicate that the procedure can reduce the disparities of stereopairs recursively and may reach 1.5 pixels in standard error and 0.3 pixels in mean error. The generated DSM could reach an accuracy of 4 meters in RMSE.
	關鍵字(中)	
      	  ★ 數值地表模型
★ 匹配
★ 影像金字塔
★ 目標導向運算元
★ 立體對影像
★ EROS A
★ 影像正射化	關鍵字(英)	
      	  ★ Matching
★ Orthorectification
★ EROS A
★ DSM
★ Target-Defined Ground Operator
★ Stereopairs
★ Image Pyramid
	論文目次	圖目錄	III


表目錄	VI


摘要	VII


ABSTRACT	VIII


第一章 前言	1


1.1 研究動機及目的	1


1.2 研究方法及內容	4


第二章 影像方位重建	8


2.1載體資料與各相關座標系統間之轉換模式	9


2.1.1 相關座標系統簡介	9


2.1.2 相關座標系統轉換	15


2.2 衛星軌道修正	18


2.3 不同控制點下所使用之修正模式	21


2.4 最小二乘軌道精密修正進行系統誤差補償	22


第三章 層次式影像匹配	25


3.1影像金字塔	27


3.2特徵點萃取	28


3.2.1目標導向運算元	29


3.2.2 目標導向運算元門檻值的給定	30


3.3影像匹配	33


3.4空間前方交會	34


第四章 數值地表模型內插	36


4.1逐點內插方法	36


4.1.1 反距離權重法配合粗差剔除法濾點	37


4.1.2 反距離權重法配合丹麥法濾點	39


4.1.3 區域平面密合函數模式配合粗差剔除法濾點	40


4.1.4 區域平面密合函數模式配合丹麥法濾點	41


第五章 影像正射化	42


5.1 逆轉換模式	42


5.3 區塊逆轉換模式	44


5.2 影像重新取樣	45


第六章 實驗結果及分析	46


6.1 方位參數之建立	51


6.2 影像正射化	52


6.3 興趣運算元門檻值的給定方法比較	55


6.3.1 以模擬影像分析	55


6.3.2 以真實影像分析	57


6.3.3 比較所萃取到的特徵點匹配成果	60


6.4 產生數值地表模型	60


6.4.1 隨機模式濾點分析	63


6.4.2 函數模式濾點分析	69


6.4.3 產生正射影像檢核數值地表模型精密度	71


6.4.4 檢核數值地表模型精確度	76


第七章 結論與展望	78


參考文獻	80
	參考文獻	李良輝，1991，“計算視覺方法於SPOT影像幾何特性分析”，博士論文，國立中央大學大氣物理研究所，中壢。


張智安，2001，“EROS A衛星影像幾何改正之研究”，碩士論文，國立中央大學土木工程研究所，中壢。


吳怡瑛，2000，“中華二號衛星影像幾何模擬及方位重建”，碩士論文，國立中央大學土木工程研究所，中壢。


Ayman H., Devin K., & Andinet A., 2000, “New Approach to Solving Matching Problems in Photogrammetry”, International Archives of Photogrammetry and Remote Sensing (ISPRS), Vol. XXXIII, Commission III, Working Group, Amsterdam.


Burrough P. A., 1986, “Principles of Geographical Information System for Land Resources Assessment”, pp.39-55


Chen, L.C., & Chang, L.Y., 1998, “Three Dimensional Positioning Using SPOT Stereostrips with Sparse Control”, Journal of Surveying Engineering, ASCE, 124(2): pp.63-72.


Chen, L.C., & Rau, J.Y., 1993, “A Unified Solution for Digital Terrain Model and Orthoimage Generation from SPOT Stereopairs”, IEEE Transactions on Geoscience and Remote Sensing, Vol.31, No.6, November, pp. 1243-1252.


C. Baillard, & O. Dissard, 2000, “A Stereo Matching Algorithm for Urban Digital Elevation Models”, Photogrammetric Engineering & Remote Sensing, Vol.66, No.9, September, pp.1119-1128.


Forstner, W., & Gulch, E., 1987, “A Fast Operator for Detection and Precise Location of Distinct Points, Corners and Centers of Circular Features”, Intercommission Conference on Fast Processing of Photogrammetric Data, Interlaken, Switzerland, pp.113-147.


Kim, T., Shin, D., & Lee, Y.R., 2001, “Development of Robust Algorithm for Transformation of 3D Object Point onto a 2D Image Point for Linear Pushbroom Imagery”, Photogrammetric Engineering & Remote Sensing, Vol. 67, No.4, April, pp.449-452.


Lu, Y., 1988, “Interest Operator and Fast Implementation”, International Archives of Photogrammetric and Remote Sensing, Vol.27-II, XVI ISPRS Congress, Kyoto, Japan, pp.491-500.


M. Unser, 1986, “Sum and Difference Histogram for Texture Classification”, IEEE PAMI, Vol.8, No.1, January 1986, pp. 118-125.


Masatoshi O., & Takeo K., 1992, “A Locally Adaptive Window for Signal Matching”, International Journal of Computer Vision, 7:2, pp. 143-162.


Mikhail, E.M. & F. Ackermann, 1982, “Observation and Least Squares”, University Press of America, New York, pp. 393-426.


Moravec, H.P., 1977, “Towards Automatic Visual Obstacle Avoidance”, International Joint Conference of Artificial Intelligence, Vol.1, Tokyo, pp.584.


O’Neill, M.A. & Dowman, I.J., 1988, “The Generation of Epipolar Synthetic Stereo Mates for SPOT Images Using A DEM.”, International Archives of Photogrammetry and Remote Sensing, Kyoto, Japan, 27(B8) 587-598.


Paul R. Wolf, Charles D. Ghilani, 1997, “Adjustment Computations: Statistics and Least Squares in Surveying and GIS”, (3rd ed.).


Richards, J.A., 1986, “Remote Sensing Digital Analysis”, Springer-Verlag, Berlin, 281 pages.
	指導教授	
      	  陳良健(Liang-Chien Chen)
      	 	審核日期	2003-7-9
	推文	
      	  [image: ]facebook   [image: ]plurk   [image: ]twitter   [image: ]funp   [image: ]google   [image: ]live   [image: ]udn   [image: ]HD   [image: ]myshare   [image: ]reddit   [image: ]netvibes   [image: ]friend   [image: ]youpush   [image: ]delicious   [image: ]baidu   
      	 
	網路書籤	
      	  [image: ]Google bookmarks   [image: ]del.icio.us   [image: ]hemidemi   [image: ]myshare   
      	 


  

  











若有論文相關問題，請聯絡國立中央大學圖書館推廣服務組 TEL:(03)422-7151轉57407，或E-mail聯絡
	       - 隱私權政策聲明



	
