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	摘要(中)	論   文   摘   要


軟膠囊(capsule)製作已是傳統醫藥工業，乃是將填充藥物(通常為液體或顆粒粉碎為主)以軟膠囊加以封裝。軟膠囊型式可以有各種不同的形狀與顏色，由於軟膠囊需經過封裝的製作過程，所以現今軟膠囊製作均已自動化。


　　研究方向為軟膠囊因形狀、顏色的不同，且在輸送帶上的方向不一定，所以針對此現象期望發展一套自動視覺檢測系統，即是研究利用CCD攝影機擷取影像，對軟膠囊(capsule)進行檢驗。


首先對初始擷取的影像作多種影像前置處理後，利用圖形辨識比對法則來檢測軟膠囊，在軟膠囊即將裝瓶前就在輸送槽上找出不合的形狀與顏色。


在實驗中設計了一輸送藥槽，藉以模擬與實際情況的差異，由於藥物乃是會對人體造成甚劇的影響，所以需有100%的正確率才可應用在實際的生產線上。
	關鍵字(中)	
      	  ★ 關鍵字
★ 軟膠囊
★ CCD攝影機
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