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	摘要(中)	在傳統震波治療醫師以超音波探頭偵測病灶，利用不同角度的掃描病灶面決定治療方位然後在皮膚上畫記號，其方式並不容易將震波焦距精確地對準於欲治療的病灶上，使得往往要重覆治療多次病灶才能痊癒。或以機構方式來固定震波探頭與超音波探頭間的位置關係，雖然能達成精確的定位治療，但整體系統也相對的昂貴。


本研究以發展一套超音波影像為主的電腦輔助震波導引系統，整合磁場式空間定位裝置，由定位裝置量測震波焦距與超音波影像之目標物間的空間位置，系統藉由不斷更新的超音波影像與震波焦距位置資訊顯示於螢幕上，協助醫師調整震波探頭至最佳治療方位。而定位裝置與震波焦距或與超音波影像的轉換校準是利用基因法則，以此找出各座標系間的轉換關係。再藉由轉換關係，將震波焦距和影像病灶之空間位置轉至同一座標系中，系統經運算提供兩者的方位關係來達到導引的目的。在避開震波干擾的條件下，系統經多次實驗結果顯示其定位精度在4mm內，應適用於震波的治療使用
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