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	摘要(中)	本研究探討模糊控制在泵浦流體機械系統之變頻運轉控制，針對變頻泵浦流體系統的雙輸入雙輸出系統特性，發展適當之解耦合模糊控制架構，以設計更完善的控制器，提供更有效的控制方法。


本研究首先應用類神經網路的系統鑑別功能，藉由實驗數據建立泵浦系統輸入與輸出關係的理論模型，以解析系統的操作特性，並藉以發展與驗證模糊控制策略的可行性。在實際系統的控制實行上，採用變頻器驅動泵浦的變速控制方式，並配合改變流量控制閥開啟的大小，進一步的探討控制方法的實用性能。結果顯示，經由額外加入解耦合的模糊控制方法所設計的控制器，因為考慮變數之間耦合所帶來的交互影響，對於雙輸入/輸出之恆壓控制以及穩流控制，有不錯的效果。


結合所發展之控制方法，本研究並完成具有交談式的控制介面，能自動控制並擷取揚程、流量、輸入功率等試驗數據、快速準確分析泵浦操作性能的自動量測系統。
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      	  ★ fuzzy control
★ MIMO
★ pump
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