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	摘要(中)	隨著科技的發展，人類對測距工具的需求從接觸式邁入非接觸式，而雷射的發明使非接觸式測距得以實現。雷射測距技術可分為干涉式、三角式及飛時式，其中飛時式又可區分為脈衝式、相位位移式及連續波調頻式。比較各種測距方法，其中相位位移式屬於中尺度的測距技術，加上半導體雷射製程技術成熟，元件尺寸越來越小；為了適合一般工業及民生用途，製作簡單低成本且高精準度的測距儀為研究的目標。


在傳統單頻式測距系統中，僅使用單一固定的調制頻率，限制最大測距範圍與精準度，系統中需使用至少兩個鎖相迴路與兩個混波器，結構複雜不易製作。雖然有雙頻式測距系統解決單一固定調制頻率，限制最大測距範圍與精準度，但結構中仍使用多個切換開關、混波器、鎖相迴路等結構複雜成本相對提高，雖又有多頻式測距系統，改善雙頻式使用固定調制頻率，以及簡化結構為兩個切換開關、一個鎖相迴路，不必使用混波器，但仍不為最簡單的方法。


因此本論文提出任意頻率調變式雷射測距系統並作更深入的探討，使頻率的選擇更廣泛，在電路製作上，與雙頻、多頻式最大的不同點在於不以鎖相迴路產生頻率的調制訊號，而是依設計者的需求，僅使用除頻器即可產生任意頻率的調制訊號，並使用固定頻率的取樣訊號對調制訊號取樣，如此打破傳統連續波相位位移式測距儀的結構中都含有鎖相迴路與混波器，結構大幅簡化，且使用元件少成本降低，誤差源也減少，更易製作成短小輕薄適合民生工業使用的雷射測距儀。
	摘要(英)	Resulting from the working principles, Laser Range Finders (LRF) are divided into five main categories: interferometric, triangulation, pulse, phase-shift and frequency modulated continuous wave (FMCW) methods. The phase-shift range finder is well adapted to industrial applications in measurement of middle distance.


The paper proposed that the phase-shift laser range finder using a arbitrary-modulation frequency method associating the novel patented circuit design with an effective computing algorithm. Its main advantage is a global simplification of the electronic system, leading to a quite simple development and low cost system. The whole system has been designed with divider of frequency producing arbitrary-modulation frequency giving the distance within a wide range and high resolution.
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