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	摘要(中)	於無所不在計算( Ubiquitous Computing )所提出的概念中，我們可以在任何時間，任何地點以任何方式透過任何形式的設備來取得計算資源，而透過設備的精確定位及智慧物件的使用，使得無所不在的系統更具有情境感知(context awareness)的特性，可以依照使用者所在的位置及周邊的環境狀況，在適當的時機、地點提供最適合使用者的資訊。


本論文利用個人數位助理(Personal Digital Assistant, PDA)、無線射頻識別 (Radio Frequency Identification, RFID)標籤讀取機與802.11無線網路傳輸設備，設計並實作一個稱為U-Guide的無所不在的導覽系統(Ubiquitous Guiding System)，目的是建立一個有別於傳統的導覽系統，可以在任何時間、任何地點取得適當的資訊，並適時的提供給使用者。U-Guide整合兩種現存的技術 : APS (Ad-hoc Positioning System) 定位與 RFID 標籤識別技術，並融入另行設計出的兩種新技術：最遠標籤傳送，標籤輔助定位。最遠標籤傳送的目的是在僅有少數設備具有 RFID 標籤讀取機的情況下，讓導覽設備透過多跳(multi-hop)無線電傳輸方式在遠距離即可獲得智慧物件的標籤資訊。而標籤輔助定位則是於標籤中事先寫入位置座標資訊，當具有RFID標籤讀取機的導覽設備讀取到標籤資訊後，就可以準確知道本身所在的位置，同時可以將此一座標資訊傳送給其他導覽設備以協助定位的進行。在最遠標籤傳送技術方面，我們進行實驗以驗證標籤資訊多跳無線傳輸能夠正確的進行；而在標籤輔助定位方面我們也做了相關的測試，以驗證U-Guide系統定位的精確度。我們並以植物園導覽為例，舉例說明如何使用U-Guide系統，以展現U-Guide系統的功能與效果。
	摘要(英)	In ubiquitous computing, we can get computing resources at any time and any place. In particular, ubiquitous computing endows users with the context awareness capability by providing them the right information at the right place and right time. In this paper, we use the PDA, RFID and 802.11 instruments to design and implement U-Guide, a ubiquitous guiding system. U-Guide integrates two existing technologies, ad-hoc positioning system (APS) and Radio Signal Strength Indication (RSSI) positioning, with two new techniques: farthest tag forwarding and tag-assisted positioning. There are two types of devices: guide nodes and normal nodes. A guide node is equipped with a RFID reader, while normal node is not. When a guide node reads a tag, it broadcast the tag information. Farthest tag forwarding makes the node in the guide node’s transmission range and farthest from the guide node have the highest probability to forward (relay) the tag information. This can reduce the number of tag information relays dramatically. With tag-assisted positioning, by pre-establishing position information on the tag, we make a guide node perceive its position once it reads a tag. We have implemented U-Guide and conducted positioning test to examine U-Guide’s functions and capabilities.
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